Robot seguidor de linea con Lego Mindstorm3 NX
Ing. Julio César Sandria Reynoso

Diciembre 2013

Construccion del robadeguidor de linea

Las instrucciones de armado estan basadas &firelSumo Bot de Dave Parker
(http://611x.com/robot/expert/mini sumo/steps.htm)
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NOTAEs importante conectar adecuadamente los motores:

El motor izqierdo debe conectarse al puert®

El motor derechalebe conectarse al puerto B.












El robot terminado debe verse asi:
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Programacion del roboteguidor de linea
En una computadormiciael programa LEGO MINDSTORMS NXT

Enlnicianuevo programdStartNew ProgramescribeSiguelLinegy oprimeGo >>

Oprime elbotoncerrar  del Panel Robo Center



